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燃料電池内の物質輸送現象の解明(浅野G)

結露水

高分子膜

H2 O2

・ガス供給の妨げによる性能低下
・膜のドライアウトによる膜性能低下

中性子ラジオグラフィによる可視化

0 5 10 15 200

500

1000

Time [min]

W
at

er
 th

ic
kn

es
s i

n 
PE

M
 [

m
]

 158mA/cm2

 316mA/cm2

高分子膜内の水分量変化水分布

物質輸送・
電気化学の
モデル評価

MBR(Membrane Bioreactor)における膜洗浄
ファウリング抑制
マイクロバブルの発生・利用

気泡を用いた膜洗浄技術の強化(冨山G)

散気管内外流動
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マイクロバブル

サブクール沸騰による
マイクロバブル生成

MEMS・材料物性グループ ロボティクス・マニュファクチャリンググループ

熱流体グループ機械⼯学系機械⼯学系
種々の機能性膜を利⽤した機器やシステムの性能，
信頼性，安全性，経済性の向上を⽬指して，熱流体
⼒学，材料物性，振動・制御，製造・加⼯プロセス
の観点から研究を⾏うとともに，膜⼯学と機械⼯学
分野で発展してきた機能性薄膜材料，センサ，アク
チュエータ，MEMS，数値シミュレーション，計測技
術，加⼯技術等との融合を図り，その深化と発展に
寄与することをミッションとしている．本グループ
では，機械⼯学専攻の材料・デバイス関連分野（機
能性薄膜，機能性材料，センサ，アクチュエータ，
MEMS）の教員が連携し研究活動を⾏っている．

 超精密位置決め技術，⽣産設備の⾼度利⽤技術，消費
エネルギ削減などの次世代加⼯技術の研究を推進

 研究テーマ例
 ﾅﾉﾒｰﾄﾙｵｰﾀﾞの超精密位置決め技術
 ⾼精度⾦型等の形状創成技術
 ⽣産設備のエネルギ効率向上

 ロボットによる様々なマニピュレーションの⾼度
化に関する研究を推進

 研究テーマ例
 柔軟物のマニピュレーション（折り紙）
 遠隔微細操作（スケールドテレオペレーション）
 セル⽣産⽤汎⽤ハンドによる３次元物体把持


